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Політика дисципліни Курс передбачає колективну та індивідуальну роботу студентів.
Дотримання суб’єктами освітнього процесу академічної
доброчесності (самостійне виконання студентами навчальних
завдань, завдань поточного та підсумкового контролю;
об’єктивне оцінювання викладачем навчальних досягнень
студентів тощо).
Відвідування занять не є обов’язковим компонентом оцінювання,
за яке нараховуються бали.
Можливість змішаного навчання за об’єктивних обставин
(лікарняний, навчання за індивідуальним планом, карантинні
умови тощо).
Вчасне виконання навчальних завдань, передбачених
навчальною та робочою програмами. Допускається вивчення
дисципліни за індивідуальною траєкторією студента.
Можливість ліквідації студентами заборгованості у встановленні
терміни (із зниженням оцінки на 1 бал за кожну тему, що
перездається).

Що будемо вивчати? Вивчення сутності, мети та функцій управління роботизованими
пристроями, розробка та застосування математичних методів,
системного та прикладного програмного забезпечення для
вирішення завдань наукової та проектно-технологічної
діяльності; основні етапи розвитку робототехніки, особливості
механічної складової конструкцій мобільних роботів,
призначення та принципи роботи датчиків роботів, основні
принципи програмування мобільних роботів, особливості
програмування в середовищах Аrduino IDE, створення
алгоритмів керування роботами та реалізація їх засобами
програмування, встановлення необхідного програмне
забезпечення для програмування роботів, здійснювати
оптимізацію створених конструкцій, алгоритмів та програм,
моделювання роботів та їх елементів.
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Чому це треба вивчати? Курс спрямований на формування у студентів знань в галузі
керування, програмування та управління роботами, формування
умінь побудови різноманітного програмного забезпечення
роботизованих пристроїв.

Яких результатів
можна досягнути?

За допомогою даного курсу можна навчитися:
- моделювати поведінку роботизованих пристроїв,
- створювати власних роботів за допомогою існуючих елементів,
- аналізувати поведінку роботів та керувати різноманітними
елементами за допомогою датчиків,
- програмувати поведінку роботів різними мовами
програмування,
- мати навички прийняття, обґрунтування та забезпечення
реалізації управлінських рішень в різноманітних умовах,
- вміти аналізувати поведінку роботів.

Як можна використати
набуті знання та
уміння?

Компетентності
- Здатність аналізувати об’єкт проектування або функціонування
та його предметну область
- Здатність до аналізу, синтезу і оптимізації інформаційних
систем та технологій з використанням математичних моделей і
методів.
- Здатність застосовувати стандарти в області інформаційних
систем та технологій при розробці функціональних профілів,
побудові та інтеграції систем, продуктів, сервісів і елементів
інфраструктури організації.
- Здатність проводити обчислювальні експерименти,
порівнювати результати експериментальних даних і отриманих
рішень.
- Здатність формувати нові конкурентоспроможні ідеї й
реалізовувати їх у проектах (стартапах)

Зміст дисципліни Загальні відомості про робототехніку та галузі її застосування.
Поняття робота. Коротка історія розвитку робототехніки. Галузі
застосування та види роботів. Огляд сучасного стану
робототехніки в Україні та світі. Складові частини робота та їх
взаємодія. Проектування, конструювання та програмування
роботів. Робота в системі Аrduino IDE. Робота в системі
TinkerCad. Програмування роботів на базі Arduino

Обов’язкові завдання Практичні, ІНДЗ.
Міждисциплінарні зв’язки Програмування
Інформаційне
забезпечення (з
репозитарію, фонду
бібліотеки УДПУ та
ін.)

1. Н.В. Морзе, Л.О. Варченко-Троценко, М.А. Гладун, Основи
робототехніки: навчальний посібник / Н.В. Морзе, Л.О.
Варченко- Троценко, М.А. Гладун. Кам’янець-Подільський : ПП
Буйницький О.А., 2016. 184 с.
2. Конструируем роботов на Arduino. Первые шаги / Дж.
Бейктал; пер. с англ. О. А. Трефиловой. М.: Лаборатория
знаний, 2016. 320 с.

Поточний контроль Виконання практичних робіт, ІНДЗ (створення робота).

Підсумковий контроль екзамен

Розробник Тягай І.О.


